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1 INTRODUCAO

Aeronaves multirotores sao Veiculos Aéreos Nao
possuem mais de dois rotores [1]. Sua principal vantagem

_controle remoto esta na p035|b!llda£c!e de manter a aeronave parada no ar, permitindo corrente com peso reduzido. A bateria
Imagens de monitoramento mais nitidas. de 4 células utilizada, pesando 633 g e

A utilizacao de aeromodelos de pequeno porte para auxiliar na aquisicao de com 5 Ah permite autonomia de voo
Imagens e no monitoramento do trafico de entorpecentes [2], assim como em areas de cerca de 12 minutos, necessitando

de risco, vem crescendo nos ultimos anos, justificando-se pelo baixo custo, se de 5 horas para recarga segura e

comparado com veiculos aéreos tripulados [3].
O presente trabalho tem como objetivo desenvolver

parte estrutural mecanica, até o dominio das tecnologias existentes para controle de

Seu VOO e para aquisicao de imagens.

2 DESENVOLVIMENTO

Placa Controladora

E a unidade de
controle principal do
hexacoptero. Possui
um processador gque
Interpreta as Infor-
macoes da Placa

Sensores e toma acoes para controle de
direcao e estabilizacao do voo.

O hardware possibilita ainda expansao
de funcionalidades, por sua caracteris-
tica modular.
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Placa Sensores

Sistema eletronico responsavel pela
aquisicao e filtragem de dados
provenientes de sensores para
disponibilizar para a Placa Controlado-

ra. Os sensores suportados vao desde giroscopios e
acelerometros de trés eixos, até bardmetros, GPS e
bussola.

Frames, hastes e trem de pouso

Os frames e as hastes sao as estrutura mecanica
com funcao de sustentacao e disposicao dos
elementos eletronicos. O trem de pouso,
construido em fibra de carbono, permite a
aterrissagem segura da aeronave, alem de servir
COMO Ssuporte e guarnicao para 0s equipamentos
do sistema de transmissao de video.

Radio controle

Utilizado para controlar a
aeronave, duando em
modo manual. O sistema

de radiotransmissao |[WEsoR &
opera em 2,4 GHz e | R
possibilita, aléem da % 7

comunicacao dos cinco canais de controle,
mais quatro canais para futuras expansoes.
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Baterias LIPo

Tripulados (VANTsS) que

~ % Muito utilizadas em aeromodelos pela
em relacao aos avioes de

alta capacidade de descarga de

completa.
um hexacoptero, desde a

Motores brushless e hélices

Possuem alta capacidade de
torque e velocidade, atingindo
15.000 rpm; juntamente com as
hélices 8x4.5, fornecem a
sustentacao vertical e a
movimentacao do hexacoptero.

ESCs

ESCs (Electronic Speed
Controller) sao sistemas
eletronicos de controle
de velocidade para
motores brushless, utilizando sinais PWM.
Os ESCs utilizados permitem o controle de
motores brushless com consumo de
corrente de até 30 A.

camera

A camera utilizada possui alta ||
resolucdo 2.704x1.524 pixels a 3 v
30 fps, possibilitando a visualiza- & =
cao de detalhes, mesmo em
grandes altitudes. Ela ainda
possui grande campo de visao

angular, permite acionamento remoto e possui baixo
peso (136 g com caixa), tornando-a ideal para uso
em veiculos aéreos.

3 CONCLUSAO

A pesquisa realizada para o entendimento da tecnologia necessaria, apesar de abrangente, demonstrou que
ha poucas fontes de informacao confiaveis no tocante a pesquisa e desenvolvimento de aeronaves
multirotores, refletindo o estado de amadorismo desta area tecnoldgica no Brasil.

O presente trabalho apresentou o desenvolvimento de um hexacoptero com autonomia de até 15 minutos e
capaz de voar em altitudes de até 350 metros, demonstrando-se uma alternativa econOmica para o
monitoramento aéreo de areas de risco.
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